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1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej ( ST)

1.2.

Przedmiotem specyfikacji techniczneja swymagania dotycre wykonania i odbioru robét

budowlanych zwizanych z budow o$wietlenia ulicznego drogi krajowej oraz drogi poteiaej w

Szczepanowie.

Projektowane gwietlenie dotyczy odcinka drogi krajowej nr 35 odtbgi powiatowej nr 2898D.
Zasilanie @wietlenia z proj. szafki @wietlenia drogowego obwodem ze stacji R 455-40.&Kab

zasilapcy sprowadzony ze stupa X-2/45. Zasilanie szafdblem YAKY 4x50+1x16, éwietlenia

obwodem linii kablowej typu YAKY 4x25mm2. Proj.skaf typu RSOU 3-4 prod.ZPUE. Oprawy

AMBAR 2 100W prod.Schreder zaddtami swiatta SON-T PIA PLUS 100W. Stupyswietleniowe

SX 9/4/4 ELMONTER Zagoérow.

1.2.Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimeetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.Zakres robét obgtych ST

Zakres robot, okty niniejsz Specyfikacy dotyczy prowadzenia prac przy wykonaniu robot:
Roboty instalacyjne sieciowe elektryczne i pokrewne:

- Roboty w zakresie kopania rowow ( kopanie rowow pable i wykopdw jamistych pod stupy,
nasypanie warstwy piasku na dnie rowu kablowega ikabel oraz zasypanie rowéw wraz z
zag:szczeniem ).

- Roboty budowlane nawierzchniowe ( demdnta monta nawierzchni jezdni i pobocza ).
Instalowanie infrastruktury kablowej ( uktadaniegpustow).

- Instalowanie drogowego ospta oswietleniowego ( monta stupdéw oraz tabliczek stupowych,
opraw i przewodéw).

- Roboty zwazane z budowElektroenergetycznych linii napowietrznych.

- Roboty budowlane w zakresie przewodow instalaejkteycznych.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Slzgodne obowizujacymi odpowiednimi normami.
Wymienione poniej okrelenia naley rozumie& w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1Dziennik budowy - zeszyt z ponumerowanymi stronampatrzony piecgiom organu
wydajacego, wydany zgodnie z obaujacymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument
przebiegu robot budowlanych, ghey do notowania zdar#ei okoliczngci zachodacych w toku
wykonywania robot, rejestrowania dokonywanych odhbio robét, przekazywania polecé innej
korespondencji technicznej pogdzy Inzynierem Kierownikiem projektu, Wykonawc i
projektantem.

1.4.2.Inzynier/Kierownik projektu - osoba wymieniona w danych kontaktowych (wyznaczmmzaz
Zamawiajcego, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wydwnoa), odpowiedzialna za
nadzorowanie robot i administrowanie kontraktem.
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1.4.3.Jezdnia cz$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.4. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez wykonawapowaniona do kierowania
robotami i do wysipowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.4.5. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikamiokami, pasami awaryjnego
postoju i pasami dzigtymi jezdnie.

1.4.6. Materialy - Wszelkie tworzywa niezioine do wykonywania robét zgodnie z dokumentacj
projektows i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pireyniera/Kierownika projektu.

1.4.7. Odpowiednio ( bliska) zgodn& - zgodnd¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi
tolerancjami, a j@i przedziat tolerancji nie zostat oléleny - z przecjtnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rohdddwlanych.

1.4.8. Pas drogowy wydzielony liniami granicznymi pas terenu przazrony do umieszczania

w nim drogi i zwhzanych z ni urzadzer oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy #Borownie:
obejmowd teren

przewidziany do rozbudowy drogi i budowy adzer chronacych ludzi i srodowiska przed
uciazliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.9. Pobocze czs$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojapddw, umieszczenia
urzadzen organizacji i bezpiecastwa ruchu oraz do ruchu pieszych zstiednoczénie do bocznego
oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.10. Polecenie lzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenie przekazane wykonawcy
przez |Zyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, datyce sposobu realizaciji rob6t lub
innych spraw zwizanych z prowadzeniem budowy.

1.4.11. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizycznaddra autorem dokumentacji
projektowe;.

1.4.12. Przedsiwziecie budowlane- kompleksowa realizacja nowego ge#tenia drogowego lub
catkowicie modernizacja/przebudowa ( zmiana paregmegeometrycznych trasy w planie i przekroju
podiuznym ) istniejcego podczenia.

1.4.13. Przetargowa dokumentacja projektowa cz$¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje
lokalizacg, charakterystyki wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.

1.4.14. Przedmiar rob6t - wykaz robot z podaniem ich #a ( przedmiarem) w kolejrigi
technologicznej ich wykonania.

1.4.15. Teren budowy- teren udosgpniony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robot
oraz inne miejsca wymienione w kontrakcie jako tmoe czs¢ terenu budowy.

1.5. Przekazanie terenu budowy.

Zamawiajcy przekae Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymagain
dokumentami. Ze wzgtu na dowazanie s¢ do elementow &wietlenia istniejcego przekazanie

placu budowy winno odlysic z udzialem przedstawicieli firm zajnugyych st utrzymaniem
oswietlenia ulicznego.

1.6. Ogdlne wymagania dotyegce robét.
Prace przy istnigpych uradzeniach elektroenergetycznych mubg¢ prowadzone pod
nadzorem eksploatagych i wiacicieli sieci elektroenergetyczne;j.

1.7. Bezpieczastwo i higiena pracy.
Podczas realizacji robot Wykonawcadhie przestrzegaprzepiséw dotycxych bezpieczestwa i
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higieny pracy. W szczegoldd Wykonawca ma obowkek prace przy czynnych udzenia
elektroenergetycznych w warunkach szczegoélnegmzagia prowadz na polecenie pisemne.

1.8. Organizacja prac.
Podczas realizacji robét Wykonawcadhkie uzgadniat z eksploatigym cswietlenie uliczne
mozliwosci wytaczania poszczegoinych udzen w celu umaliwienia realizacji prac.

2. MATERIALY, SPRZ ET | TRANSPORT

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Wykonawca ponosi odpowiedziakto za spetnienie wymaga ilosciowych i jakgciowych materiatow
pochodzacych zezrédet miejscowych (tj. piasku stosowanego przy datau kabli). Wykonawca przeka do
wiasciciela sieci powykonawczo dokumenty potwierdeajjakéé zastosowanych materiatow.

2.2.Przechowywanie i sktadowanie materiatéw.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skltadowane nafgerdo czasu, gdyeda one uyte do robot, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly fakaos¢ | whasciwosci i byly dostpne do kontroli.
Wiasciwosci uzytych materiatdbw muszodpowiadé polskim norma, $wiadectwom oraz instrukcjom technicznym
dopuszczenia do stosowania wydanym przez odpoveddatytuty Badawcze.

2.3. Zestawienie materiatowe.

Lp. Nazwa Jednostka 16
1. Kabel YAKY 4x25mm2 m 66,56
2. elementrubowy oc. kpl 7
3. wazelina techniczna kg 3,3984
4. wazelina techniczna kg 12,0398
5. benzyna do ekstrakciji dm3 0,32
6. bednarka ocynkowana m 78
7. folia kalandrowana z PCW uplastycznionego grub.p@iv9.4-0.6 mm m2 326,76
8. miat kamienny t 0,15
9. kliniec kamienny t 0,14
10. tluczer kamienny niesortowany t 0,72
11. piasek m3 71,232
12. piasek do betonow m3 0,704
13. zwir do betonow m3 1,408
14. cement "35" kg 576
15. ptyty drogowe 50x50x10cm szt 16
16. bale iglaste obrzynane m3 0,0546
17. krawedziaki iglaste m3 0,1092
18. woda m3 0,2
19. rury stalowe przewodowe bez szwu m 27,04
20. rura stalowa m 3,12
21. rury przewodowe z PCW-AROT DVK 50 m 18,72
22, sruby stalowe z naktkami i podktadkarr kg 0,28
23. ogranicznik przegi typ GXO A 0,66/5 szt 4,08
24. szafka éwietlenia ulicznego SO 3 kpl 1
25. konstrukcje mocujce kg 32
26 lampa éwietleniowa kompletna Ambar 2 11 IP 65 150:6dto swiatta kpl 9
) SON T PIA 150W
27 lampa dwietleniowa kompletna Ambar 2 Il IP 65 100x6dto swiatta kpl 7
) SON T PIA 100W
28. wysiegniki rurowe W 12/1/1,5M 48/60 szt 16
30. uchwyty stalowe odgpowe szt 26
31. fundament betonowy B 120 szt 7
32. fundament betonowy B 160 szt 9
33. koncowki kablowe Al 25 szt 172
34. opaski kablowe OKi szt 512



35.
36.
37.
38.
39.
40.
41.
42.
43.
44.
45,
46.
47.
48.
49.
50.
51.
52.
53.

opaski kablowe OKi szt 117,48

uchwyty uniwersalne typu UKU szt 36
przewdd aluminiowy wielodrutowy m 4
przewody kabelkowe YDY 3x2,5mm2 750V m 199,68

kable YAKY 4x25mm2 m 717,6
kable YAKY 4x25mm2 m 29,12
kable YAKY 4x50mm?2 m 70,72
kable YAKY 1x16mmz2 m 70,72
kable YAKY 4x25mm?2 m 6,24
stupy stalowe SX-9/1/1 ,5 szt 7
stupy stalowe SX-10/1/1 ,5 szt 9
stupki oznaczeniowe typu SO 115x20x30 cm szt 11,01
stupki oznaczeniowe typu SO 115x20x30 cm szt 0,66
tabliczka bezpiecznikowa stupowa 1ZK szt 6
materiaty pomocnicze zt

2.4. Zestawienie spretu.
Wykonawca jest zobowkany do aywania jedynie takiego sp#i, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robot.

CoNoORLONE

e el
OhWNRFO

koparka

koparka przedsbierna 0, 15mm3

pompa wysokogénieniowa hydrauliczna elektryczna 250 atm
zuraw samochodowy

dzwignik hydrauliczny przenoszony z nggfem spalinowym 250t
srodek transportowy

ciagnik kotowy

ciagnik kotowy 55-63 kW(75-85 kW)

samochéd dostawczy 0.9 t

przyczepa diaycowa

samochéd samowytadowczy

podnanik montaowy samochodowy hydrauliczny
przyczepa do przewenia kabli do 4t

zespot pgdotworczy tréjfazowy przewany

spawarka elektryczna transformatorowa do 500A



2.5. Transport
Wykonaweca jest zobowzany do stosowania jedynie takigodkdw transportu, ktére nie wphyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych robét i wikiwosci przewa:onych materiatow.

3. WYKONANIE ROBOT

Zakres robot objetych specyfikacp techniczm:

- roboty ziemne - wykopy pod kable i wywéz gruntuabbnawierzchniowe

- roboty kablowe

- monta latam i pomiary

- monta linii napowietrznych nN
3.1.1 Roboty ziemne.
Przed przysipieniem do prac, naty poinformow& o tym fakcie wszystkie zainteresowane jednostki
branzowe oraz wiécicieli i zaradzapcych nieruchomiiami. Wykopy wykonywa recznie. Kable YAKY
4x25mm2 utay¢ poboczem drogi na ¢hokasci 1.0m oraz w rurze ochronnej AROTA DVK 75 i DVIB w
miejscach kolizyjnych i skrzpwan z innymi uradzeniami pokazano na rys. nr I. Kable ayo w wykopie
zgodnie z NORM\ N SEP-E-004 Elektroenergetyczne sygnalizacyjnée likablowe- Projektowanie i
budowa. Nad kablem tj. w odlegti pionowej 25cm po zagzczeniu, utpy¢ folie kalandrowan koloru
niebieskiego wzdtukabla.
Kabel oznakow&opaskami o teei uzgodnionej z Zamawiagym.

3.1. 2.Kopanie rowow kablowych wzdha ciagéw ulicznych.
Roboty prowadd jak w pkt. 3.1.1.1. przepusty rurowe pod kableadit na gkbokasci Im.

3.1. 3. Nasypanie warstwy piasku w rowie kablowym.
Kabel chroné przed uszkodzeniem przez umieszczenie go na IOarstwie piasku. Nagbnie przykry go te
10cm warstw piasku.

3.1. 4. Zasypanie rowu kablowego.
Wykona z zagszczeniem gruntu warstwami co 20cm.

3.1. 5. Uktadanie rur ochronnych w wykopie.
Na skrzyowaniu z uzbrojeniem podziemnym kable ukiagezepustach kablowychgkich fi 75 W
miejscach wskazanych na rys. nr. I.

3.1. 6. Przebudowa linii napowietrznej nN.
Wykona: przebudowe linii napowietrznej jak w dokumentapjektowej i zgodnie z norgnPN-E-05I 00l
Elektroenergetycme linie napowietrzne.

3.1. 7. Roboty nawierzchniowe.
Wykona: rozbiérke i naprave pobocza drogi powiatowej, drogi gminnej. Nal@rzewidzi€ odzyskanie
materiatdw nawierzchniowych.

3.2.1 Roboty kablowe.

3.2.2. Ukfadanie kabli.

Kable uktadé z 3% zapasem po trasie. Kable na trasie oznak@mpaskami identyfikacyjnymi. Uktadanie
Kabli powinno by wykonane w spos6b wykluczay ich uszkodzenie przez zginanie, rageinie, skgcanie
itp. Podczas przechowywania, uktadania i mamtkoacoéwki kabla chroni przez zalutowanie lub zatenie
odpowiedniej ostony. Temperatura otoczenia kabigy piktadaniu nie powinna bynizsza ni 4°C ( lub wg
zalecaé producenta).

Przy wykonywaniu zatanfapromiei giecia powinien by nie mniejszy ni 15 - krotnd¢ zewretrznejsrednicy
kabla dla kabli wielaytowych.

3.2.3. Monta instalacji uziemiajacej.
Nalezy uziemi stup X-2/45 pozostate stupy poky¢ z przewodem PEN jak narys. nr l.



3.3.1. Monta latar.
Montaz opraw i stupéw wykonaprzy pomocyurawia oraz podrimika samochodowego. Rozmieszczenie
stup6w jednostronne:
- odlegta¢ stupéw przy drodze powiatowej ligz od zewrtrznej kravedzi jezdni do lica
stupa nie mniejszahil,2 -1,5m.
- slupy stalowe ocynkowane ELMONTER Zag6row posadoe na fundamencie betonowym
- zabezpieczenie oprawy wazku stupowym IZK z wkiadktopikowa DO | 4A - podhczenie oprawy do
tabliczki przyhczeniowej przewodem YDY 3x2,5mm2
- typ opraw AMBAR 2 100W prod.Schreder z@dtamiswiatta SON-T PIA PLUS 100W
- wysoka¢ zawieszenia opraw H-10m
- kat odchylenia oprawy 5°
- uktad zasilajcy sieci @wietlenia typu TN-C-S
- uktad sieciowy dla instalacjiswietleniowej typu T

3.4 Pomiary.
3. 4.1. Pomiary powykonawcze.
Przed zajczeniem urzdzer pod napicie dokond nieztednych préb i pomiaréw pozwalgjych na
stwierdzenie gotow& urzadzer do eksploataciji.
Po wykonaniu prac natg wykona nastpujace badania:
a) badania skutecznej ochrony przeciwgeraowej
obwodow zasilajcych poszczeg6ine oprawywaetleniowe oraz obwodu zasid@ego
obudowy lataii i opraw Gwietleniowych

b) badanie rezystancji izolacji przewodéw i kabli
obwodéw jednofazowych
obwodéw tréjfazowych
C) pomiary rezystancji uziomow
d) pomiary parametrowswietlenia

Dostarczenie protokotdw pomiarow jest warunkiem komecznym odbioru robét elektrycznych.
Pomiary moze wykonat wytacznie osoba uprawniona.

Prace na czynnych umdzeniach elektroenergetycznych, rglevykonywa na podstawie polecenia
pisemnego

- wystawione na pracownikOw posiagiajch wane zdwiadczenie kwalifikacyjne.

4. KONTROLA JAK SCI MATERIALOW | ROBOT.

Wszystkie materiaty do wykonania robét mayszpowiadéd wymaganiom Dokumentacji Projektowej i
specyfikacji Technicznej oraz muspgosiadé swiadectwa jakéci producentow i uzyskaakceptagj
Inzyniera/Kierownika Projektu.

Kontrola jakdci wykonania rob6t polega na zgodobwykonania robét z Dokumentadprojektova,
Specyfikacy Techniczni i poleceniami layniera/Kierownika Projektu.

5. ODBIOR ROBOT.

Roboty uznaje siza zgodne z dokumentagrojektows i z wymaganiami - po odbiorze przez
inwestora:

- po odbiorze przez EnergiaPro potwierdzonym protedkobdbioru

- jezeli wszystkie pomiary daty wyniki pozytywne

- potwierdzenie przez hyniera/Kierownika Projektu wykonania przez
Wykonawe wszystkich zaledeinstytuciji uzgadniajcych zawartych w
dokumentacji.

6. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994r-Prawo Budowlane (DzNW.89 poz.414 zpgiejszymi zmianami).
2. Zarzmdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa2l@01r w sprawie dziennika budowy, manta
Rozbiérki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr.8®o0z. 1555).



6.1. Normy

N SEP-E-004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjnie kablowe. Projektowanie i budowa. PN-911E-05009
Ochrona przeciwpoegniowa.

PN-CENTR 13201-1 2005 4wietlenia drég.

PN-E-05100-I Elektroenergetyczne linie napowietrzne

PN-EN-50160 Parametry nagpia zasilajcego w publicznych sieciach rozdzielczych

PN-ICE 60038 Nagrcie normalizowane IEC

PN-IEC 60364-1Instalacje elektryczne budowlane ré@skprzedmiot i wymagania podstawowe. PN-ICE
60364-4-443 Instalacje elektryczne w obiektach mddonych. Ochrona dla zapewnienia bezpiésh®a.
.Ochrona przed przegiami atmosferycznymi iaczeniowymi.

PN-ICE 60364-5-53. Instalacje elektryczne w obiekthudowlanych. Dobdr i montavyposaenia
elektrycznego. Aparaturadzeniowa i sterownicza.

PN-ICE 60364-5-54 Instalacje elektryczne w obiekthudowlanych. Dobér i montavyposaenia
elektrycznego. Uziemiania i przewody ochronne.

PN-EN 60529 Stopnie ochrony zapewnione przez obydow

PN-60598-1 Elektryczne oprawywietleniowe. Ogélne wymagania i badania. PN-74/B20Rrzewody
wielozylowe w powtoce poliwinylowej.

PN-EN 60269-1 Bezpieczniki topikowe niskiego ram. Ogolne wymagania i badania.



